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POIGNEE D'OUVRANT DE VEHICULE AUTOMOBILE COMPORTANT DES MOYENS PERFECTIONNES 
D*ACTIONNEMENT DES ORGANES DE COMMUTATION. 

L'Invention propose una poign6e comportant une pa- 
lette de manoeuvre qui est mont^e articul6e, par des bras 
d'articulation (20), sur un support fixe, ce demier compor- 
tant un commutateur de devenrouillage (36) et un commuta- 
teur de verrouillage (38), caracterisee en ce que: 

- une lame (66) d'actionnement du commutateur de de- 
verrouillage (36) et une lame (88) d'actionnement du com- 
mutateur de verrouillage (38) sont guid6es en coulissement 
horizontal vers I'avant et vers I'arri^re, selon une direction 
rectiligne (A2), par rapport au support fixe et comportent 
chacune une surface d'actionnement (78, 94) en vis-a-vis 
du commutateur (36, 38) associe; et 

- chaque bras d'artlculation (20) comporte une came 
dont la surface de commande (104) coop^re avec une sur- 
face d'appul (90) de la lame (66. 88) associ6e pour provo- 
quer son deplacement; 

de maniere que la palette commande le deplacement 
des lames (66. 88) pour actionner s6lectlvement le commu- 
tateur de devenrouillage (36) ou le commutateur de ver- 
rouillage (38). 
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"Poignee d'ouvrant de vehicuie automobile comportant des 

moyens perfectlonnds d'actionnemenf des drganes de 

commutation" 

L'invention concerne une poign6e d'ouvrant de vehicuie 
automobile. 

L'invention concerne plus particulierement une poignee 
d'ouvrant de .vehicuie automobile, du type comportant une 
palette de manoeuvre qui est montee articulee, par rapport a 
I'ouvrant. sur I'axe d'articulation d'un support fixe de polgn6e. 
au moyen de deux bras d'articulation qui sont montes k 
rotation sur I'axe d'articulation. de mani^re que la palette 
pivote vers I'ext^rleur depuls sa position de repos. jusqu'S une 
position d'interrogation de deverrouillage dans laquelle elle 
actionne m6caniquement un commutateur electrique comman- 
dant une interrogation de deverrouillage et. vers I'interieur. 
jusqu'S une position d'interrogation de verrouillage dans 
laquelle elle actionne m6caniquement un commutateur 
electrique commandant une interrogation de verrouillage. 

L'invention trouve plus particulierement a s'appliquer 
dans le cadre des systemes de s6curite pour vehicuie 
automobile dans lesquels la condamnation et la d6condam- 
nation de la serrure de I'ouvrant sont g6r6es par une unit6 
centrale d'antivol qui, pour autoriser un tel d6verroulllage Ou 
un tel verrouillage, procdde 6 une interrogation a distance d'un 
badge d'identification porte par I'utilisateur. 

Un tel systeme de s6curite est par exemple d6crit dans 
le document EP-A-0. 218.251. 

Dans le dispositif d6crit dans ce document, la sequence 
d'authentlficatlon ou d'identification est declenchee par 
I'utilisateur lorsqu'il manlpule I'6l6ment de prehension de la 
poignee. L'element de prehension agit alors sur un 
commutateur electrique. Dans ce document, il est notamment 
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prevu que lorsque Tutilisateur tire Telement de pr6hension vers 
Texlerieur-, il declenche le deverrouillage de la serrure. Pour 
proceder au verrouillage de la serrure, il est pr6vu que 
I'utilisateur manoeuvre Tel^ment de prehension en sens inverse 
afin de declencher un second commutateur. 

Dans une telle conception, dans laquelle Torgane 
mobile de prehension est susceptible d'etre manoeuvre dans 
deux sens differents pour provoquer deux actions differentes, 
rsiement de pr6hension est done amen6 d occuper d'une part 
une position interm6diaire de repos et. d'autre part, deux 
positions extremes oppos§es dans lesquelles il active 
respectivement Tun ou Tautre des commutateurs. 

L'invention a pour objet de proposer une conception de 
poign^e d'ouvrant de v^hicule automobile qui int^gre des 
moyens d'actionnement d'organes de commutation qui soient 
plus compacts, plus fiables et plus simples que les syst^mes 
d'actionnement existant. 

Dans ce but l'invention propose une poignSe d'ouvrant 
de v6hicule automobile du type d^crit pr^cgdemment, 
caracterisee en ce que : 

- une lame d'actionnement du commutateur de 
deverrouillage et une lame d'actionnement du commutateur de 
verrouillage sont guidees en coulissement horizontal vers 
Tavant et vers I'arridre, selon une direction rectiligne, par 
rapport au support fixe de poignee et comportent chacune une 
surface d'actionnement en vis-S-vis du commutateur associ6 ; 
et 

- chaque bras d'articulation comporte une came dont la 
surface de commande coop^re avec une surface d'appui de la 
lame associSe pour provoquer son deplacement ; 

de mani^re que, en position d' interrogation de deverrouillage, 
la palette de manoeuvre commande le deplacement de la lame 
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d'actionnement du commutateur de deverrouillage jusqu'a ce 
que sa surface d'actionnement actionne"le commutateur de 
d6verrouillage et. en position d'interrogation de verrouiilage. la 
palette de manoeuvre commande le deplacement de la lame 
^ d'actionnement du commutateur de verrouiilage jusqu'a ce que 
sa surface d'actionnement actlonne le commutateur de 
verrouiilage. 

Selon d'autres caract6ristiques de I'invention : 

- les deux lames sont identiques ; 

- les lames sont mont6es en vis-S-vis selon un axe 
transversal et horizontal ; 

- chaque lame est associ6e S un ressort de compression 
qui est interpose entre la lame et ie support fixe de poign6e de 
mani^re d solliciter la lame dans le sens de son contact, par sa 
surface d'appui. avec la surface de commande de la came 
associ^e ; 

- chaque lame comporte : 

• une branche principale, parallele ^ la 
direction de coulissement et verticaie, qui comporte une 
lumifere pour le logement du ressort et qui est munie d'une 
patte d'appui, sensiblement transversale ^ la direction de 
coulissement (A2). comportant la surface d'appui pour le 
contact avec la surface de commande de la came assocl6e. et 
une patte d'actionnement. sensiblement 
transversale ^ la direction de coulissement (A2). qui comporte 
la surface d'actionnement ; 

- la patte d'actionnement d'une lame comporte une 
languette rigide et une languette flexible 6lastiquement qui 
sont parall^les entre elles et orientees transversalement et. 
pour la patte d'actionnement du commutateur de deverrouil- 
lage. la surface d'actionnement est port6e par la languette 
rigide et. pour la patte d'actionnement du commutateur de 
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verrouillage, la surface d'actionnement est portee par la 
laaguette. flexible ; 

- lorsque la palette pivote depuis sa position de repos 
jusqu'a la position d'interrogation de deverrouillage : 

• la lame d'actionnement du commutateur de 
deverrouillage coulisse horizontalement vers I'avant. depuis sa 
position de repos qui est d^termin^e par une butSe fixe du 
boitier. jusqu'a une position avanc^e d'actionnement dans 
laquelle la languette riglde de sa patte d'actionnement est 
maintenue en butSe contre le commutateur de deverrouillage 
pour Tactionner, sous Taction du ressort associ6 selon la 
direction de coulissement vers I'avant, et 

• la lame d'actionnement du commutateur de 
verrouillage est maintenue dans sa position de repos, en butee 
par la languette rigide de sa patte d'actionnement contre une 
surface de butSe du support de poignee. sous Taction du 
ressort associ6 selon la direction de coulissement vers 

. Tavant ; 

- lorsque la palette pivote depuis sa position de repos 
jusqu'a la position d'interrogation de verrouillage : 

• la lame d'actionnement du commutateur de 
deverrouillage coulisse horizontalement depuis sa position de 
repos vers I'arrifere, A rencontre du ressort associe, en 
deformant la languette flexible de sa patte d'actionnement a 
contre la butee fixe du support de poignee, jusqu'a une 
position reculee dans laquelle la languette flexible est fl^chie 
vers Tavant. et 

• la lame d'actionnement du commutateur de 
verrouillage coulisse horizontalement depuis sa position de 
repos vers I'arri^re, d I'encontre du ressort associ^, jusqu'd 
une position reculee. en faisant pivoter la languette flexible de 
sa patte d'actionnement autour de Textremite d'un doigt rigide 
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du support de poign6e. de mani^re que. par un effet de levier, 
la languette flexible flechlsse vers Vav&nt .et actionne le 
commutateur de verrouillage par son extr6mlte Itbre ; 

- les commutateurs 6lectriques sont port6s par une 
plaque porte-circults qui est fix6e sur le support de poign^e ; 

,- cheque lame est guidee en coulissement horizontal 
par les bords periph6riques externes de sa branche principale 
dans deux rails paralleles de guidage du support de poign6e 

- les commutateurs k actionnement m6canique sont du 
type normalement ouverts ; 

- chaque came est formee d'un seul tenant avec le bras 
d'articulation assocl6 et la surface de commande de la came 
est delimitee par une surface du bras d'articulation associ6. 

D'autres caract6ristiques et avantages de I'invention 
apparaTtront a la lecture de la description detaillee qui suit 
pour la comprehension de laquelle on se reportera aux dessins 
annexes dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective 6ciatee qui 
repr§sente une poign6e d'ouvrant r§alis6e conform6ment aux 
enseignement de I'invention ; 

- la figure 2 est une vue agrandie en perspective, avec 
arrachement, qui repr6sente les moyens d'actionnement de la 
poignee de la figure 1 en position de repos ; 

- la figure 3 est une vue en coupe axiale horizontale 
selon raxe de montage A2 qui repr6sente les moyens 
d'actionnement de la figure 2 ; 

- la figure 4 est une vue similaire d la pr6c6dente qui 
repr6sente les moyens d'actionnement de la figure 2 en 
position d' interrogation de d6verrouillage ; 

- la figure 5 est une vue similaire S la figure 3 qui 
repr6sente les moyens d'actionnement de la figure 2 en 
position d'interrogation de verrouillage. 
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Dans la description qui va suivre, des composants 
ideotiques ou*similaires sont designes par les memes chiffres 
de reference. 

A titre non limitatif on utilisera une orientation de bas 
en haut qui correspond a rorientation generale de la figure 1. 

On a iliustre sur la figure 1 une poign^e 10 d'ouvrant de 
vehicule automobile r§alis6e conformement aux enseignennents 
de I'invention. 

La poign6e 10 est prevue pour Stre montee sur un 
panneau ext6rieur (non repr6sente) de carrosserie d'un 
ouvrant qui est par exemple une porte laterale de vehicule. 

La poignee 10 comporte pour I'essentiel un support 12 
fixe de poign§e, qui est prevu pour etre monte, selon un axe 
de montage A2 sensiblement horizontal, dans une ouverture du 
panneau exterieur, et une palette de manoeuvre 14 qui est 
montee articulee par rapport au panneau, autour d'un axe 
g6om6trique d'articulation A1, sur le support 12. 

L'axe d'articulation A1 est ici sensiblement horizontal, 
parallele au plan gSn^ral de la palette 14, c'est i dire 
perpendiculaire a Taxe de montage A2, et situS dans la partie 
supSrieure du support 12. 

Par souci de clarte, on utilisera d titre non limitatif une 
orientation d'avant en arridre selon Taxe de montage A2, 
I'avant correspondant ici S i'ext^rieur de la poignee 10 et 
I'arriere correspondant ici a I'lnterieur de la poignee 10. 

Une orientation transversale sera utilisee pour definir 
les elements qui s'etendent dans un plan perpendiculaire a 
I'axe de montage A2. 

Dans la suite de la description on definira arbitrairement 
les cdtes gauche et droit de la poignee 10, selon I'axe 
d'articulation A1, lorsque Ton regarde la poignee 10 depuis 
Texterieur. 
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La palette 14 de manoeuvre comporte une plaque de 
prehension 16 et deux bras verticaux ef paralleles., d'articu- 
lation 18. 20. respectivement gauche et droit, qui s'etendent 
vers rint6rleur depuis la face interieure de la plaque de 
prehension 16, et qui ont globalement une forme en arc de 
cercle recourb^ vers le haut et vers I'ext^rieur. 

L'extremite libre de chaque bras d'articulation 18. 20 
est mont^e S rotation autour de i'axe d'articulation A1 . 

La palette 14 de manoeuvre est susceptible de pivoter 
dans le sens horaire autour de faxe A1 depuis sa position de 
repos Pr vers Texterieur. jusqu'^ une position d'interrogation 
de d^verrouillage Pd. et dans le sens anti-horaire depuis sa 
position de repos Pr vers I'int^rieur. jusqu'S une position 
d'interrogation de verrouillage Pv. 

De pr6f§rence. la palette 14 comporte des moyens 
elastiques de rappel (non repr^sentes) qui tendent a la 
rappeler depuis sa position d'interrogation de d6verrouillage 
Pd vers sa position de repos Pr. et depuis sa position d'inter- 
rogation de verrouillage Pv vers sa position de repos Pr. 

Le support fixe 14 de poignee comporte un bottler creux 
22, de forme sensiblement parallelepipedique. qui a ses parois 
lat^rales 24. 26, respectivement gauche et droite. verticales et 
perpendiculaires d I'axe A1 d'articulation. 

Conformement aux enseignements de I'invention sur la 
face exterieure au boTtier 22 de chaque parol lat^rale 24. 26 
le bottler 22 comporte deux rails 28. 30 de guidage qui sonJ 
superposes et parall6les d I'axe de montage A2. 

Les rails de guldage 28. 30 sont relics par un bras 
vertical 31. • 

Suivant I'axe de montage A2. une plaque rectangulaire 
32 transversale porte-circuits est mont6e de I'arri^re vers 
I'avant dans I'ouverture arriSre du boitier 22. 
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La plaque 32 porte-circuits est par exemple une plaque 
a cjrcuits.imprimes. 

La plaque 32 porte-circuits comporte, sur sa face arriere 
34 at au voisinage de ses bords lateraux. un commutateur 
electrique gauche 36 de deverrouillage et un commutateur 
electrique droit 38 de verrouillage, en vue de declencher 
respectivement ies interrogations de deverrouillage et de 
verrouillage. 

Les commutateurs Slectriques 36. 38 sont du type d 
actionnement m^canique. 

De preference, les commutateurs electriques 36, 38 
sont du type normalement ouverts. 

Avantageusement, chaque commutateur 36, 38 
comporte un Element bistable de declenchement ^ action 
brusque, en vue de procurer d Tutilisateur une sensation 
tactile lui permettant d'identifier le passage de la palette 14 de 
la position de repos Pr d la position d'interrogation de 
deverrouillage Pd et de la position de repos Pr a la position 
d'interrogation de verrouillage Pv. 

Un capot 40 vient fermer I'ouverture arridre du boTtier 

22. 

Le capot 40 est fix^ a I'arri^re du boTtier 22 par des 
moyens connus (non repr6sentes). 

Dans la suite de la description de la structure de la 
poignee 10, on se refSrera simultanement aux figures 1 a 3 qui 
representent differentes vues de la poign6e 10 en position de 
repos Pr. 

Le capot 40 delimite a ses extr^mites laterales 
respectivement une chambre gauche 42 et une chambre droite 
44. 

ici la chambre gauche 42 comporte une ouverture 
rectangulaire lat^rale gauche 46 dans la parol gauche 48 du 
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capot 40 et une ouverture rectangulaire transversale gauche 
50 qui debouche en vis-S-vis "du * comrfiutateur de 
d6verrouillage 36. 

De manidre similaire, la chambre droits 44 comporte 
une ouverture rectangulaire laterale droite 52 dans la paroi 
droite 54 du capot 40 et une ouverture rectangulaire 
transversale droite 56 qui debouche en -vis-S-vis du 
commutateur de verrouillage 38. 

Une tige de transmission gauche 58 et une tige de 
transmission droite 60 sont agencies, sulvant I'axe de 
montage A2, respectivement dans les ouvertures transversales 
gauche 50 et droite 56. 

Les extr§mit6s axiales avant 55, 57 des tiges de 
transmission 58. 60 sont en contact avec les commutateurs 36. 
38 associ6s de la plaque 32 porte-circuits. 

Les extremit6s axiales arri^re 59. 61 des tiges de 
transmission 58. 60 font saillie vers I'arriere dans les 
chambres 42, 44 associ6es. 

Les tiges de transmission gauche 58 et droite 60 
comportent au voisinage de leurs extremites axiales arri^re 59, 
61, respectivement une membrane transversale perlpherique 
gauche 62 et une membrane transversale p6riph6rique droite 
64 d'^tancheite, ici de forme rectangulaire. 

Les membranes transversales p6riph6riques gauche 62 
et droite 64 sont pr6vues pour §tre en contact 6tanche continu 
par leur face arridre avec la face avant du rebord de 
I'ouverture transversale associ^e 50, 56. 

De pr§f6rehce, les membranes gauche 62 et droite 64 
sont souples et sont r§alis6es par moulage en une seule pifece 
avec les tiges de transmission 58. 60. qui sont de preference 
r§alis6es en matifere 6lastom6re synth6tique ou naturelle. 
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La poignee 10 comporte une lame d'actionnement 66 du 
coramutateur 'de deverrouillage 36, appelee ci-apres lame 
gauche 66. 

La lame gauche 66 comporte une branche principale 68, 
parallele ^ Taxe de montage A2 et parallele a la parol gauche 
24 du boTtier 22, et une patte d'actionnement 70, d'orientation 
transversale, qui s'etend vers la droite. 

La branche principale 68 comporte, d I'avant. une 
lumidre 72 sensiblement rectangulaire pour le logement d'un 
ressort de compression 74 et, a Tarridre. une patte d'appui 76 
qui s'etend transversalement vers la gauche. 

La patte d'actionnement 70 comporte une languette 
rigide 78 et une languette 80 flexible elastiquement qui sont 
paralleles entre elles et orientees transversalement vers la 
droite. 

La languette flexible 80 est situee ici au-dessous de la 
languette rigide 78. 

Dans la position de repos Pr de ia palette 14, la 
languette rigide 78 est en contact par sa face avant avec 
I'extr6mit6 axiale arrldre 59 de la tige de transmission gauche 
58. 

La lame gauche 66 est montee d coulissement 
horizontal, selon une direction de coulissement qui est 
parallele ^ I'axe de montage A2, par les bords sup^rieur et 
inferieur de sa branche principale 68, entre les rails de 
guidage 28, 30 de la face gauche de la parol gauche 24 du 
boTtier 26. 

Le ressort 74 est monte dans la lumiere 72 de la 
branche principale 68 de maniere a sMnterposer entre le bras 
vertical 31 de la parol gauche 24 du boitier 22 et la lame 
gauche 66. et de fagon a solliciter la lame gauche 66 dans le 
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sens de son contact, par sa patte d'appui 76. avec la face 
arriere 82 du bras d'articulation gauche 18-- . >" 

La patte d'actionnement 70 s'6tend alors a rinterieur de 
la chambre gauche 42 au travers de son ouverture gauche 46 
de mani^re que sa languette rigide 78 soit sensiblement en 
v.s.^.vis de rextr6mit6 axiale arriere 59 de la tige de 
transmission gauche 58. 

On note que le bord arriere 84 de I'ouverture 
rectangulaire gauche 46 comporte un doigt rigide gauche 86 
qui s'etend vers I'avant. 

Dans la position de repos Pr de la poign6e 10. le doigt 
r.g.de 86 est en vis-^-vis et au contact de la languette flexible 
80. 

La poign^e 10 comporte aussi une lame d'actionnement 
88 du commutateur de verrouillage 38. appel6e ci-apr6s lame 
droite 88. . 

De pr6f6r6nce. la lame droite 88 est identique ^ la lame 
gauche 66. 

La lame droite 88 est montee en vIs-S-vis de la lame 
gauche 66 selon un axe transversal et horizontal. C'est a dire 
que la lame droite 88 est tourn^e d'un demi tour dans un plan 
transversal, par rapport i la lame gauche 68. puis montee 
coulissante horizontalement dans les rails de guidage 28 30 
de la parol droite 26 du bottier 22. de mani*re similaire i la 
lame gauche 66. 

Par consequent, la lame droite 88 a sa patte d'appui 90 
qu. s'etend transversalement vers la droite. sa patte 
d'actionnement 92 qui s'etend transversalement vers la 
gauche et sa languette flexible 94 qui est situ6e au-dessus de 
sa languette rigide 96. 

De manure similaire 4 la lame gauche 66. le ressort de 
compression 98 de la lame droite 88 est rnont* dans >a lumi^re 
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100 de sa branche principale 102 de maniere S s'interposer 
entre le bras vertical 31 de la paroi droite 26 du boitier 22 et la 
lame droite 88. et de fa9on a soliiciter la lame droite 88 dans 
le sens de son contact, par sa patte d'appui 90. avec la face 
arriere 104 du bras d'articulation droit 20. 

La patte d'actionnement 92 de la lame droite 88 s'etend 
alors a Tinterieur de la chambre droite 44 au travers de son 
ouverture droite 52, de mani6re que Textremite libre de sa 
languette flexible 94 soit en vis-d-vis de TextrSmite axiale 
arriere 61 de la tige de transmission droite 60. 

Dans la position de repos Pr de la palette 14, la 
languette flexible 94 est en contact par sa face avant avec 
I'extremite axiale arriere 61 de la tige de transmission gauche 
60. 

On note que le bord arriere 106 de Touverture 
rectangulaire droite 52 comporte un doigt rigide droit 108 qui 
s'etend vers I'avant. 

En position de repos Pr, le doigt rigide droit 108 est en 
vis-d-vis et au contact de la languette flexible 94. 

On note aussi que la chambre droite 44 comporte, sur 
au moins une de ses parois interne, une surface de butee 110 
qui est orient^e vers TarriSre. 

En position de repos Pr, sous la soUicitation du ressort 
98, la languette rigide 96 de la patte d'actionnement droite 92 
est en appui axial vers Tavant, suivant la direction A2, centre 
la surface de butee 110. 

De preference, les lames d'actionnement 66, 88 sont 
realisees en tdle d^coup^e et pliee. 

On expliquera maintenant le fonctionnement de la 
poign6e 10 selon Tinvention en se ref^rant plus particulife- 
rement aux figures 3 a 5 qui repr6sentent la partie arriere de la 
poignee 10. respectivement en position de repos Pr. en 
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position d'interrogation de deverrouillage Pd et en position 
d'interrogation de verroulllage Pv. " • 

Lorsque la palette 14 pivote autour de I'axe 
d'articulation A1. dans le sens horaire. depuis sa position de 
repos Pr jusqu'S sa position d'interrogation de deverrouillage 
Pd. les bras d'articulation 18. 20 se deplacent vers I'exterieur. 
c'est S dire Ici vers I'avant. 

Par consequent, les faces arriere 82. 104 des bras 
d'articulation 18. 20 se deplacent aussi vers I'avant. 

Les ressorts 74. 98 des lames d'actionnement 66 88 
tendent ^ maintenir les surfaces d'appui 76. 90 respectives 
des lames d'actionnement 66. 88 en contact avec les faces 
arriere 82. 104 des bras d'articulation. 

Par consequent, les lames d'actionnement 66 88 
tendent a coulisser axlalement vers I'avant. sulvant la direction 
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La patte d'actionnement 70 de la lame gauche 66 
coulisse vers I'avant en appuyant axlalement. suivant la 
direction A2. par sa languette rigide 78. sur I'extremite axiale 
arriere 59 de la tige de transmission gauche 58. 

Sous la pression de la languette rigide 78, la tige de 
transmission gauche 58 se deplace legerement vers I'avant et 
actlonne. par son extremite axiale avant 55. le commutateur de 
deverrouillage 36. 

La lame gauche 66 occupe alors sa position avancee 
dans laquelle elle est en butee centre la tige de transmission 
58 par sa patte d'actionnement 70. 

On note que la lame gauche 66 occupe sa position 
avancee avant que la palette 14 n'ait termine son pivotement 
vers I'exterieur. 
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Par consequent, dans la position avanc^e de la lame 
gauche 6.6, surface d'appui 76 n'est plus en contact avec la 
surface arriSre du bras d'articulation gauche 18, 

De I'autre c6t6 du boitier 22, la lame droite 88 ne s'est 
pas deplac6e. malgr6 la soliicitation de son ressort 98. 

En effet, la patte d'actionnement 92 de la lame droite 
88 est en appui axial vers Tavant, suivant la direction A2, par 
sa languette rigide 96, contre la surface de but§e 110 de la 
chambre 44. 

Par consequent, le commutateur de verrouillage 38 
n'est pas actionn^. 

Lorsque Tutilisateur relache la palette 14 de manoeuvre, 
les moyens 6lastiques de rappel provoquent son retour dans la 
position de repos Pr en la faisant pivoter dans le sens anti- 
horaire. 

Au cours du deplacement de la palette 14 vers sa 
position de repos Pr, la face arri^re 82, 104 des bras 
d'articulation 18, 20 revient au contact des pattes d'appui 76, 
90 des lames d'actionnement 66. 88 et les pousse vers 
I'arriere, a Tencontre de la soliicitation des ressorts 74, 98. 

Les lames d'actionnement 66, 88 coulissent alors vers 
I'arriere jusqu'S la position de repos Pr dans laquelle aucun 
commutateur 36, 38 n'est actionne et dans laquelle aucune 
languette flexible 80, 94 n'est deform6e. 

De mani6re inverse, lorsque la palette 14 pivote autour 
de I'axe d'articulation A1, dans le sens anti-horaire, depuis sa 
position de repos Pr jusqu'S sa position d'interrogation de 
verrouillage Pv, les bras d'articulation 18. 20 se deplacent 
vers I'interieur. c'est a dire ici vers Tarriere. 

Par consequent, les faces arriSre 82, 104 des bras 
d'articulation 18, 20 se deplacent aussi vers I'arriere en 
poussant les surfaces d'appui 76, .90 des lames d'acttonne- 
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men. 66, 88 ver. r,„i4re, , renoon.re de ,a sollici.a.ion des 

ressorts 74, 98. "... 

Les lames d'actionnement 66. 88 tendent" alors a 
coulisser axialement vers rarri^re. suivant la direction A2 

Dans la position de repos Pr. la languette flexible 80 de 
a lame gauche 66 est en contact avec le doigt rigide gauche 
86. 

Par consequent, le coulissement axial vers Tarri^re de 
la lame gauche 66 provoque la deformation de ,a languette 
flexible 80 contre le doigt rigide gauche 86. 

L'extremite libre du doigt rigide gauche 86 6tant 
sensiblement en vis-^-vis de l'extremite pivotante de la 
languette flexible 80. Cextremite libre de ,a languette flexible 
80 flechit vers I'avant par un effet de levier. 

Comme on le voit sur la figure 5. la languette flexible 80 
'ech.t vers ,'avant dans ,a chambre 42 en passant sous 
I extremlte axiale arri^re 59 de la tige de transmission 58 et 
done sans actionner le commutateur de deverrouillage 36 

Dans la position de repos Pr. la languette flexible 94 de 
la lame droite 88 est en contact avec le doigt rigide droit 108 

Par consequent, le coulissement axial vers Tarriere de 
la lame droite 88 provoque ,a deformation de la languette 
lex, le 94 contre le doigt rigide droit 108, de maniere similaire 
^ la languette flexible 80 de la lame gauche 66. 

Contrairement i la languette flexible 80 de la lame 
gauche 66. la languette flexible 94 de la lame droite 88 est en 
v.s-a-v.s et au contact de l'extremite axiale arriere 61 de la 
tIge de transmission 60. 

Par consequent, le fl^chissement vers ravan, de la 
-gue„e flexible 94 provoque un l.ger d*placemen, vers 
I avan. de la tige de transmission 60 qui ac.ionne, par son 
extremite axiale avan. 57. le commutateur de verrouillage 38 
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La lame droite 88 occupe alors sa position recuiee dans 
laquelle elle est en butee centre la tige de transmission 60 par 
sa languette flexible 94. 

On note que pendant la deformation de la languette 
flexible 94 de la lame droite 88. la languette rigide 96 associSe 
se deplace librement vers Tarri^re dans Touverture droite 52 
sans rencontrer d'obstacle. 

Lorsque I'utilisateur relache la palette 14 de manoeuvre, 
les moyens elastiques de rappel provoquent son retour dans la 
position de rapes Pr en la falsant pivoter dans le sens horaire. 

Au cours du deplacement de la palette 14 vers sa 
position de repos Pr, la face arriere 82, 104 des bras 
d'articulation 18, 20 se deplace vers I'arriere, 

Sous la sellicitation des ressorts 74, 98, les lames 
d'actionnement 66, 88 sent maintenues en contact, par leurs 
pattes d'appui 76, 90, avec la face arriere 82, 104 des bras 
d'articulation 18, 20. 

Les lames d'actionnement 66, 88 coulissent alors vers 
Tavant jusqu'd la position de repos Pr dans laquelie aucun 
commutateur 36, 38 n'est actionne et dans laquelie aucune 
languette flexible 80, 94 n'est deform6e. 

On note que, pour le commutateur de deverrouillage 36, 
la valeur de i'effort d'actionnement est determin6e par le 
tarage du ressert 74 de la lame gauche 66. 

Le tarage du ressert 74 est done choisi de maniere ^ 
assurer I'actionnement du commutateur de deverreuillage 36 
en position d'interrogation de deverrouillage Pd, sans 
I'ecraser. 

Pour le commutateur de verroulllage 38. la valeur de 
I'effort d'actionnement est d6termin6e par Teffort manuel 
applique par Tutilisateur sur la palette de manoeuvre 14. Get 
effort manuel est appliqu6 d I'encontre de la sellicitation des 
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ressorts 74, 98 e, i rencontre de re„„r, .las.ique des 
anguette, flexible, 80, 94 q„l tenden.' S repre;,dre l^ur forme 


initiale 


Le tarage du ressort 98 de la lame droits 88 est done 
choisi. en tenant compte de la capacite elastique des 
languettes flexibles 80. 94, de mani.re , assurer 
I'acfonnement du commutateur de verrouillage 38 en position 
d'interrogation de verrouillage Pv, sans fecraser. 

Avantageusement, en position de repos Pr les 
languettes flexibles 80. 94 sont legerement d6form6es vers 
I'avant par les doigts rigides 86. 108 de mani^re ^ absorber 
les dispersions de tolerance ^ Cassemblage en vue de garantir 
une position de repos Pr stable des lames d'actlonnement 66. 
88. 

Dans le mode de realisation d^crit ici. on constate que 
les bras d'articulatlon 18. 20 constituent des cames dont les 
surfaces de commande sont les faces arrl6re 82. 104 
associ^es. 

Le deplacement des bras d'artlculation 18 20 
commande le deplacement des lames d'actionnement 66 88 
par rintermediaire des pattes d'appui 76. 90 qui coop^rent 
avec les faces arriSre 82. 104 des bras d'articulation 18 20 

Selon une variante de realisation (non representee) de 
I'mventlon. les cames sont des pieces rapportees sur les bras 
d'articulation 18. 20. 

Selon une autre variante de realisation (non 
representee) de finven.ion, la surface de commande de 
cheque came peut «tre constitute par les bords paralieies 
d'une lumiere qui est formee dans la face laterale d'une came 
el une patte d'appul 76, 90 associee coopere alors avec la 
surface de commande pour faire coulisser les lames d'actlon- 
nement 66. 88 selon la direction A2. 
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Selon cette variante. la forme de la surface de 
corpmand,e d'e chaque came peut etre prevue pour faire 
coulisser la lame d'actionnement 66, 88 associ6e, vers I'avant 
ou vers Tarriere, sans qu'un ressort 74. 98 soit necessaire. 


I 
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REVENnlr■ATlr^^[s 


. 1- Poignee (10) d'ouvrant de v6hicuie 'autom'obile du 
type comportant une palette (14) de manoeuvre qui est montee 
art,culee, par rapport ^ I'ouvrant. sur I'axe d'articulation (A1) 
d'un support fixe (12) de poignee. au moyen de deux bras 
d'articulation (18. 20) qui sont montes ^ rotation sur I'axe 
d'articulation (A1). de manl6re que la palette (14) pivote vers 
l-exteneur depuis sa position de repos (Pr). jusqu'^ une 
pos.t,on d'interrogation de deverrouillage (Pd) dans laquelle 
elle actionne m^caniquement un commutateur electrlque (36) 
commandant une interrogation de deverrouillage et vers 
I'.nt^rieur. jusqu'^ une position d'interrogation de verroulllage 
(Pv) dans laquelle elle actionne m6caniquement un 
commutateur Electrlque (38) commandant une interrogation de 
verroulllage, 

caracteris6e en ce que : 

- une lame (66) d'actionnement du commutateur de 
deverrouillage (36) et une lame (88) d'actionnement du 
commutateur de verroulllage (38) sont guidees en 
coulissement horizontal vers I'avant et vers I'arri^re. selon une 
d.rection rectiligne (A2). par rapport au support fixe (14) de 
Po.gn.e at comportent chaoune une surface d'actionnement 

(78. 94) en vis-^-vIs du commutateur (36. 38) associe • et 

- chaque bras d'articulation (18. 20) comporte une came 

dont la surface de commande (82. 104) coopEre avec une 

surface d'appui (76. 90) de la lame (66. 88) associ^e pour 

provoquer son deplacement ; 

de mani^re que. en position d'interrogation de deverrouillage 
(Pd). la palette (14) de manoeuvre commande le deplacement 
de la lame (66) d'actionnement du commutateur de deverrouil- 
lage (36) jusqu'^ ce que sa surface d'actionnement (78) 
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actionne le commutateur de deverrouillage (36) et, en position 
diintefrogatibn de verrouillage (Pv), la palette (14) de 
manoeuvre commande le deplacement de la lame (88) d'action- 
nement du commutateur de verrouillage (38) jusqu'S ce que sa 
surface d'actionnement (94) actionne le commutateur de 
verrouillage (38). 

2. Poign6e (10) selon la revendicatlon pr§cedente, 
caracteris6e en ce que les deux lames (66, 88) sont 
identiques. 

3. Poign6e (10) selon Tune quelconque des 
revendications prec§dentes, caracteris6e en ce que les lames 
(66. 88) sont mont6es en vis-a-vis selon un axe transversal et 
horizontal. 

4. Poign§e (10) selon Tune quelconque des revendi- 
cations pr6c6dentes, caracterisee en ce que chaque lame (66. 
88) est associ6e d un ressort (74. 98) de compression qui est 
interpos6 entre la lame (66, 88) et le support fixe (12) de 
poign§e de mani^re d solliciter la lame (66. 88) dans le sens 
de son contact, par sa surface d'appui (76, 90), avec la 
surface de commande (82, 104) de la came associ6e. 

5. Poign§e (10) selon la revendication pr6cedente. 
caracterisee en ce que chaque lame (66, 88) comporte : 

- une tranche principale (68, 102), parallele a la 
direction de coulissement (A2) et verticale. qui comporte une 
lumifere (72. 100) pour le logement du ressort (74, 98) et qui 
est munie d'une patte d'appui (76. 90), sensiblement 
transversale S la direction de coulissement (A2). comportant la 
surface d'appui pour le contact avec la surface de commande 
(82. 104) de la came associee ; et 

- une patte d'actionnement (70, 92), sensiblement 
transversale a la direction de coulissement (A2). qui comporte 
la surface d'actionnement (78. 94). 
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6. Poign6e (10) selon la revesndication precedente, 
caract6ris6e en ce que la patte d'actionnement (70, 92) d'une 
lame (66, 88) comporte une languette rigide (78, 96) et une 
languette (80. 94) flexible elastiquement qui sont paralldles 
entre elles et orientees transversalement et en ce que, pour la 
patte d'actionnement (70) du commutateur de dSverrouillage 
(36), la surface d'actionnement est portee par la languette 
rigide (78) et, pour la patte d'actionnement (92) du 
commutateur de verrouillage (38), la surface d'actionnement 
est portee par la languette flexible (94). 

7. Poign§e (10) selon la revendication pr§c§dente, 
caract6ris6e en ce que, lorsque la palette (14) pivote depuis 
sa position de repos (Pr) jusqu'S la position d'interrogation de 
dSverrouillage (Pd) : 

- la lame d'actionnement (66) du commutateur de 
deverroulllage (36) coulisse horizontalement vers I'avant, 
depuis sa position de repos qui est determinee par une but6e 
fixe (86) du boTtier (22), jusqu'S une position avanc6e 
d'actionnement dans laquelle la languette rigide (78) de sa 
patte d'actionnement (70) est maintenue en but^e contre ie 
commutateur de deverroulllage (36) pour I'actionner, sous 
Taction du ressort (74) associ§ selon la direction de 
coulissement (A2) vers I'avant ; et 

- la lame d'actionnement (88) du commutateur de 
verrouillage (38) est maintenue dans sa position de repos, en 
but6e par la languette rigide (96) de sa patte d'actionnement 
(92) contre une surface de butee (110) du support (12) de 
poign^e. sous Taction du ressort (98) associ6 selon la 
direction de coulissement (A2) vers I'avant. 

8. Poign^e (10) selon la revendication 6 ou 7, 
caracteris§e en ce que, lorsque la palette (14) pivote depuis 
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sa position de repos (Pr) jusqu'a la position d'interrogation de 
verroufillage 1(Pv) : 

- la lame d*actionnement (66) du commutateur de 
deverrouillage (36) coulisse horizontalement depuis sa position 
de repos vers Tarri^re, d Tencontre du ressort (74) associ^, en 
deformant la languette flexible (80) de sa patte d'actionnement 
(70) contre la but6e fixe (86) du support (12) de poignee, 
jusqu'a une position reculee dans laquelle la languette flexible 
(80) est flechie vers I'avant ; et 

- la lame d'actionnement (88) du commutateur de 
verrouiliage (38) coulisse horizontalement depuis sa position 
de repos vers Tarridre, a rencontre du ressort (98) associ6, 
jusqu'd une position reculee, en faisant pivoter la languette 
flexible (94) de sa patte d'actionnement (92) autour de 
Textr^mite d'un doigt rigide (108) du support (12) de polgnSe. 
de mani^re que. par un effet de levier, la languette flexible 
(94) fl§chisse vers Tavant et actionne le commutateur de 
verrouiliage (38) par son extr6mite libre. 

9. Poignee (10) selon Tune quelconque des 
revendications pr6c6dentes, caracterisee en ce que les 
commutateurs electriques (36, 38) sont portes par une plaque 
(32) porte-circuits qui est fix6e sur le support (12) de poignee. 

10. Poignee (10) selon Tune quelconque des 
revendications prSc^dentes. caract6ris6e en ce que chaque 
lame (66, 88) est guidee en coulissement horizontal par les 
bords p6ripheriques externes de sa branche principale (68, 
102) dans deux rails (28, 30) paralleles de guidage du support 
(12) de poign6e. 

11. Poign6e (10) selon Tune quelconque des 
revendications prSc^dentes, caracterisee en ce que les 
commutateurs (36, 38) a actionnement mecanique sont du type 
normalement ouverts. 
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12. Poign6e (10) selon ru.ne quelconque des 
revendications pr6c6dentes, caracteris6e en ce que- chaque 
came est form6e d'un seul tenant avec le bras d'articulation 
(18, 20) associ6 et en ce que la surface de commande de la 
came est delimitee par une surface (82, 104) du bras 
d'articulation (18, 20) associe. 
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